
～苦労した点～ 
限られた予算の中での 
機体の作製や、 
高さを調節することに 
とても苦労しました。

倒れた経験から 
下に大きいタイヤ
をつけ、重くし、 
バランスをとり安
定させています。

スライドさせて 
ゴールに入れる 
蓋が開く。 
システムのレール
の部分です。

使用するロボット      
α-Xplorer 
(ダイセン電子工業) 

ラインセンサー(ダイセン電子工業) 

赤外線センサー(ダイセン電子工業)

～今回の意気込み～ 
少人数で戦うので 
その分テキパキと動きま
す。また、結果だけでな
く、他の人の作品を見てし
っかり勉強したいです。
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